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Modbus: RTU

Caracteristicas Principales

Modbus RTU es un protocolo abierto, en serie (RS-232 o RS-485) derivado de la arquitectura Master / Slave.
Es un protocolo ampliamente aceptado debido a su facilidad de uso y fiabilidad. Modbus RTU se usa
ampliamente en Building Management Systems (BMS) y Industrial Automation Systems (IAS). Esta amplia
aceptacion se debe en gran parte a la facilidad de uso de MODBUS RTU.

Los mensajes MODBUS RTU son un CRC simple de 16 bits (suma de comprobacién redundante ciclica). La
simplicidad de estos mensajes es garantizar la fiabilidad. Debido a esta simplicidad, la estructura de registro
MODBUS RTU de 16 bits se puede usar para empaquetar puntos flotantes, tablas, texto ASCII, colas y otros
datos no relacionados.

Modbus: TCP

Caracteristicas Principales

MODBUS TCP / IP es una variante de la familia MODBUS de protocolos de comunicacién sencillos, de
proveedor neutral, destinados a la supervisién y control de equipos de automatizacion. Especificamente,
cubre el uso de la mensajeria MODBUS en un entorno 'Intranet’ o 'Internet’' utilizando los protocolos TCP / IP.
El uso mas comun de los protocolos en este momento es para la conexidn Ethernet de PLC, mddulosde E/ S
y 'puertas de enlace' a otros buses de campo simples o redes de E/ S.

El protocolo MODBUS TCP / IP se estda publicando como un estandar de automatizacién ('de facto'). Como
MODBUS ya es ampliamente conocido, deberia haber poca informacién en este documento que no pudiera
obtenerse en otra parte. Sin embargo, se ha intentado aclarar qué funciones dentro de MODBUS tienen valor
para la interoperabilidad de los equipos de automatizacién en general, y qué partes son "equipaje" del uso
alternativo de MODBUS como protocolo de programacion para PLC.
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TBEN-PLC Package

Para poder utilizar el TBEN-PLC de Turck en Codesys como dispositivo programable, deberemos instalar el
Package de este el cual podemos descargar desde la web de Turck.

Enlace de descarga

Dependiendo de la version de Codesys que utilicemos, deberemos descargar uno u otro.

Configuration File -

CODESYS Package TBEN-Lx-PLC Version v1.0.3.0 (for CODESYS

15010 KB
v3.5.8.10 ar higher)
© EDS files 60 KB
GSDML files 11 KB
© CODESYS Package TBEN-Lx-PLC Version v1.1.4.0 (for CODESYS
35840 KB

v3.5.12.10 or higher)

Una vez descargado el archivo, haremos doble clic sobre él y empezara la instalacion.

TBEM-Lx-PLC-1..,

Por favor espere, el administrador de paguetes se esta inidalizando. ..

Seleccionaremos la opcidn de instalacion completa y esperaremos a que finalice, cuando haya terminado,
debera verse reflejado de la siguiente forma:

& Administrador de paquetes *

Paguetes ya instalados:

Actualizar Qrdenar por: | Nombre ~ Instalando. ..
MNombre Version Fecha de instalacion Informacion de actualizacion Informacio
@ CODESYS SoftMotion 4.3.1.0 21122017 Mo se requig
x Iﬂdﬂk CA Nﬂdh s ICE 1.0.1.0) 21129017 Mo se reguie
" TBEM-Lx-PLC-1x 1.0.3.0 05/04/2018 I Mo se requig
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TBEN-PLC: Maestro Modbus RTU

En este primer ejemplo, comunicaremos una BL20-E-GW-RS-MB/ET con el TBEN-L5-PLC-10, para que este sea
el maestro Modbus RTU de la comunicacién.

Recibiremos la informacion de la tarjeta de 16 entradas (BL20-E-16DI-24VDC-P) que conectaremos a la BL20
para procesarlas y verlas en Codesys.

Una vez instalado este package, podremos abrir Codesys para crear el proyecto con el TBEN-PLC como
dispositivo programable.

Proyecto predeterminado *

Estd usted preparado para crear un nuavo proyecto predeterminado. Este asistente le
- guiard paraincorporar al proyecto los siguientes objetos:
. a

-Undispositive programable como se describe posteriormente

- Un modulo de programa PLC_PRG en el lenguaje de programacidn que se indica mas
adelante

- Una tarea ciclica que llama al PLC_PRG

- Una referencia a la versidn mas reciente de biblioteca estandar

Dispositivo: | TBEN-Lx-PLC-13x (Turdk) o

PLC_PRG en: |Diagrama de contactos (LD) i

Y en la vista de Dispositivos, veremos como en el PCL tenemos los dos puertos serie (COMO y COM1)

Dispositivos > 0 X
=2 Demo =
=5 Device (TEEN-Lx-PLC-1x)
=B Légica PLC
=} Application
m Administrador de bibliotecas
¥ PLC_PRG (PRG)
= @ Configuradidn de tareas
= g8 MainTask
] PLC_PRG
() Leps (eDs)
= m Local_I0 (Local 10)
il oxe oxF)
m Diagnostics (Diagnostics)
Bl vaux_control (vAUX contral)
m Module_status (Module status)
" [como |
2 com1
A CANbus

Serd dentro de estos COM donde deberemos afiadir los dispositivos que conectemos por Modbus RTU
(RS232 o RS485) para configurar sus E/S.
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En nuestro ejemplo, dentro del COM1, agregaremos la estructura de Maestro/Esclavo de Modbus RTU.

Dispositivos M E
=2 Demo ~
=-E5 Device (TBEN-Lx-PLC-1x)

=21 Légica PLC

() LeDs (LEDS)

=1L} Application
m Administrador de bibliotecas
B¥] PLC_PRG (PRG)
= @ Configuraddn de tareas
=58 MainTask
8 pLc_PRG

m Local_IO (Local I0)

i) oxp (DxP)

m Diagnostics (Diagnostics)

B vaUX_control (VAUX contral)

m Module_status (Module status)
L coMo
3 com1
= m |Modbus_Master_COM_Port (Modbus Master, COM Port)

m Modbus_Esdavo_puerto_COM (Modbus Esdavo, puerto COM

"L CANbus

Ahora, con la BL20-RTU configurada por Pactware (Software gratuito de Turck) o dip-switch, haremos doble
clic sobre COM1 en Codesys para configurar los parametros de este puerto del TBEN.

Es de vital importancia que los parametros de la BL20 coincidan con los del TBEN-PLC.

2 COM1 x
COM1 Asignacidn EfS Parametro
% Baudrate
COM1 Configuracién # DataBits
% StopBits

Estado
% Termination active

# Biasing active

§ Power supply VAUX1
# Swap AJB Line

# Operation mode

@ Parity

Para estar seguros de la configuracidn
configuracién con Pactware mediante

Tipo Valor  Valor predeterminade  Unidad Descripeion

Enumeration of UDINT 9600 Bitfs 9600 Bitfs Baudrate of the serial port.

Enumeration of USINT & bit 8 hit Number of data bits

Enumeration of USINT 1 bit 1bit Mumber of stop bits

Enumeration of USINT no no Termination of the serial port {only in R5485 mode)
Enumeration of USINT no no Biasing of the serial part {only in R5485 mode)
Enumeration of USINT off off Power supply VALX1

Enumeration of USINT no no Swap A and B lines of the serial port {(only in RS485 mode)
Enumeration of USINT R5232 R5232 Medium of the serial port.

Enumeration of USINT none none Parity for messages on the serial port.

de la BL20, podemos utilizar el manual de esta, o revisar la
el USB de la BL20.

N ame
=) DTH [offline)
= Device identification
Device short name
Carnment
= Settings
Force Mode activation
‘wiite reference list
- Notation
Channel name
- Device
= special device properties
Bus address
S oftware revizion
-] Parameters
Addrezs [DIF switch)
Bit rate [DIF switch)
Interface [DIP switch)
Teminating resistor [DIF switch)
Address [I/0-45515TANT)
Bit rate [|/0-455ISTAMNT)
Electical interface (1/0-45515TANT)
Terrinating resistor [|A0-AS5ISTANT]
Prarity
Mode
Modbus watchdog time

Yalue

with confimation
=

0 (IfO-ASSISTANT mode)

9.6 kbit's
RE5485
off

1

9.6 khit/z
R5485
aff

EVEN
RTU

0
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Para continuar con la configuracién en Codesys, deberemos hacer doble clic sobre el dispositivo Modbus
Esclavo que tenemos al final de los dispositivos de COM1, que es donde conectaremos la BL20-E-GW-RS-
MB/ET.

2 CcoMi [ Modbus_Esclavo_puerto_COM X

Configuracion de esclavo de

Modbus Modbus-RTU/ASCIT us
Canal esclavoModbus Direccidn de esclavo [1..247] |1 |
Tiempo de espera en la respuesta [ms] |1|:||:|E| |

Init esclavo Modbus

ModbusGenericSerialSlave
Asignacidn EfS

Estado

Informacién

Una vez con la direccion asignada, falta declarar las variables E/S que comunicaremos con la BL20, esta
informacidn, deberemos extraerla desde el Pactware.

I”

Configurando la BL20 con todas las tarjetas que acoplemos a la cabecera, deberemos extraer el “station

report” para tener conocimiento de la cantidad de informacién que asociaremos en Codesys.
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Para realizar dicha configuracién, lo podemos hacer manualmente, afiadiendo los médulos que acoplemos

Establecer la comunicacion

EIF Medulbus
01/BL20-E-16DI-24VDC-P

Terminar la comunicacién

Leer el estade del dispositive
Leer datos del dispositivo

Escribir datos en el dispositivo

Pardmetro 3
Valor de medicién
Simulacién

Diagnéstico

No mostrar los canales

Canal 3

Topology Scan
Diagnostic Scan
Up-/Download-Manager

Imprimir 3
Funciones adicionales 3
Agregar dispositivo

Recambio del dispositive

Eliminar dispositive

Propiedades BL20-E-GW-R5-MB/ET

O mediante la funcidn “Topology Scan”, la cual nos exigira tener conectada la BL20 mediante el USB que
podemos ver facilmente en la cabecera.

Establecer la comunicacion

Terminar la comunicacién 7

Leer el estado del dispositive
i Leer datos del dispositivo
ﬁ Escribir datos en el dispositive

Pardmetro 3
Valor de medicién
Simulacion

Diagndstice

Mo mostrar los canales

Canal J

Topology Scan ‘I

Diagnostic Scan

Up-/Download-Manager

Imprimir 2

Funciones adicionales 3

&

Agregar dispositivo

Recambio del dispositivo

b=

Eliminar dispositivo

Propiedades BL20-E-GW-RS-MB/ET
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Para extraer el “station report”, el cual nos dard informacién de los Bits, Bytes y Words que tendra nuestra

cabecera, junto con las tarjetas E/S que afiadamos, haremos clic derecho sobre la cabecera RTU.

- B
g |
g H
k i
] i
k i
. Identification
i
GO About / Update DTM
s
GHOSYE : ;
= Verify station
] m Station report
G
GHI Offline parameterization
SHU

Accessory
Import BL compact files
DTM maintenance

Help about device

En la ventana que se abra, podremos seleccionar las opciones que queramos, aunque deberemos fijarnos en
“Fieldbus report”

Repart l LabE|S] E:-:-a’lmp-:urtl

[m] All chapters
[ ] 5tation overview [ ] Station image Fieldbus report, if available
[] Station parameters [] Station dimension [] Device documentatian [anly PDF)

including all parameters of BL remaote [Devicenst] nodes

[ ] Station article list

with prices

[ ] &l gateways from bus

- pricelizt not imported -

Este Fieldbus Report, nos dird qué cantidad de Entradas y Salidas (fisicas, diagndstico, etc.) tendra cada
componente del Slot de la BL20, tanto cabecera como tarjetas E/S.
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Al tener conectada Unicamente una tarjeta BL20-E-16DI-24VDC-P, obtenemos la siguiente informacion:

Station address: 1
Adr./Slot Name TAG Data Size In Data Size Out
0* BL20-E-GW-RS-MB/ET 1/BL20-E-GW-RS- 16 bit 0 bit
MB/ET
1 BL20-E-16DI-24VDC-P 01/BL20-E-16DI- 16 bit 0 bit
24VDC-P
Local I/O data incl. status/control 2 Words 0 Words
Summarized diagnostics 1 Word 0 Words
Total size for infout data rounded on full words 3 Words 0 Words

*For detailed information about status/control word see online help.

1.2. 1/0 map for input data

| Register | Bit position |
Hex | Dec | 15 [ 14 [ 13 [ 42 [ 41 | 10 [ @9 8 | 7 [ & [ s [ a4 [ 3 [ 2 [ 4 [ o |
0x0000 0000 0115 0144 0143 0112 0111 0110 0109 0108 0107 0106 0105 0104 0103 0102 0101 0100
*0x0001 0001 GW.15  GW.14 GW13 GWI12 GW11 GW10 GWDI GW08 GWO7 GWODE GWODS GWO4 GWOD3 GWO2 GWOI GWOD
*0x0002 0002 - - - - - - - - - - - - - - MO0

Description: 1.Column=Register address, n. Column=Modul number bitposition
*) GW: gateway status-/diagnostics bits
**) M: module diagnostics (1 bit for each module)

Process input data: 3 Words
- Slot 0: Cabecera BL20: Bits reservados (puede ampliar informacidn en el manual del dispositivo)

- Slot 1: Tarjeta 16 Entradas Digitales de 24 Volteos DC.

Estos dos Slots (0 y 1) suman un total de 2Words, una para cada Slot, se afiade, ademas una Word extra de
diagnodsticos por cada tarjeta de E/S que agreguemos a la cabecera.

Con estas longitudes de variables, crearemos los canales de comunicacidn. Hay que tener en cuenta, que los
diagndsticos del mdédulo no se aifladen a la configuracion en Codesys, para ello, abriremos el esclavo modbus
RTU de Codesys y el menu de Canales de esclavos.

Dispositivas >3 x |7 Modbus_Esclavo_puerto COM X
g f_?‘f = Configuracién de esclavo de _
=-E 3 Device (TBEN-Lx-PLC-1x) Modbus
=10 Légica PLC Canal esclavotadh
. anal esclavo Mo us
=-1¢ Application é :2_

m Administrador de bibliotecas
¥ pLc_PRG (PRG)

= @ Configuracién de tareas ModbusGenericSerialSlave
MAsignacidn EfS

Init esclavo Modbus

=¥ MainTask
@ PLC_PRG Estado
O Leps (LEDS)
= m Local_IO (Local 10) Informacidn
il o o)

m] Diagnostics (Diagnostics)
Bl vaux_control (VAUX contral)
m] Module_status (Module status)
& como
=& comt
= m Modbus_Master_COM_Port (Modbus Mast
m |Madbus_EsdavoJ)uerm_COM {Modb ei
& cANbus ;
= m Ethernet (Etherret -
m Modbus_TCP_Slave_Device (Modbus TCP‘
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En la ventana que se abrird, deberemos crear los canales de comunicacidn necesarios que, segun el “Station

Report” que hemos visto anteriormente, son dos (uno por cada Word) si no tenemos en cuenta la Word
destinada a diagndsticos.

Deberemos empezar agregando un canal con los botones que veremos debajo a la derecha.

Agregar canal.. | Borrar... Modificar...

En la ventana que se abra, sera donde configuraremos los pardmetros del canal de comunicacion, al ser el
primero, no tendra desplazamiento inicial (offset) y la longitud, al tratarse de una Word sera de 16 bits.

El FC que soporta este tipo de comunicacion sera el tipo 2.

ModbusChannel x
Canal
MNombre |Channe| 2 |
Tipo de acceso |Read Discrete Inputs {Codigo fundonal 2) ~

Read Discrete Inputs (Cddigo fundonal 2)
P T T e le e mte e
Read Input Registers (Codigo fundonal 4)
Write Single Coil (Cadigo fundonal 5)
Registro READ Write Single Register (Codigo fundonal &)
Write Multiple Coils {Cddigo funcional 15)
Desplazamientn  |Write Multiple Registers (Codigo fundonal 16)

Read Write Multiple Registers (Cddigo fundonal 23)
Longitud 16

Desencadenador| |

Comentario

Tratamiento de errores Conservar el (ltimo valor

Desplazamientn

Longitud 1

Afadiremos tantos canales como variables tengamos, afiadiendo +1 el desplazamiento (0x0001)

MeadbusChannel *
Canal
Nombre Channel 2
Tipo deacceso | Read Discrete Inputs (Codigo fundional 2) ~
Desencadenador | Cydic ~ | Tiempo de ciclo [ms]

Comentario | |

Registro READ

Desplazamiento 14:0001 vl

Tratamiento de errores Conservar el dltimo valor

Desplazamiento

Longitud 1
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Modbus_Esclavo_puerto_COM X

Configuracion de esclavo de

Modbus Mombre Tipo de acceso Desencadenador  Desplazamiento READ  Longitud  Tratamiento de errores Desplazamiento WRITE  Longitud ~ Comentario

0 Channel 0 Read Discrete Inputs (Codigo fundional 02)  Cydic, t#100ms 1620000 16

Canal esclavo Modb
analesclavofadbus 1 Channel 1 Read Discrete Inputs (Codigo fundional 02)  Cydic, t#100ms 1620001 16

Init esclavo Modbus

ModbusGenericSerialSlave
Asignacién E/3

Estado

Informacién

Conservar el (ltimo valor

Conservar el dltimo valor

Ahora si que podremos descargar la configuracién del proyecto y, si hemos seguido y configurado

debidamente la guia, tendremos la comunicacién funcionando.

Dispositivos * 3 X

| Device [Conectado] (TBEN-Lx-PLC-1x)
= B Légica PLC
¢ Application [ejecutar]
m Administrador de bibliotecas
BF PLC_PRG (PRG)
= @ Configuracién de tareas
=8 MainTask
& pLC_PRG
(O Leps (EDS)
= m Local_IO {Local I0)
B o oxP)
m Diagnostics (Diagnostics)
B vaUX_control (VAUX contral)
m Module_status (Module status)
% como
- % comi
= m Modbus_Master_COM_Port (Modbus Master, COM Pol
m Modbus_Esdavo_puerto_COM (Modbus Esdavo,

3 CANbus
Dispositivos > X [} Modbus_Esdlavo_puerto COM X
=g B | | configuracién de esclavo de Find Filter Show all
= Device [Conectada] (TBEN-Lx-PLC-1x) Modbus
7[| :a?.ca Ae Canal ssclavaMadbus Variable Asignacion  Canal Direccin Tipo
.+ Application [ejecutar] Eo Channel 0 %IB28 ARRAY [0..1] OF BYTE
(i) scministracor de bibiotecas Init esclavoModbus = 4 Channel 1 %830 ARRAY [0..1] OF BYTE
% PLC_PRG (PRG) =4 Channel 1[0] %IB30 BYTE
= {8 Configuracion de tareas ModbusGenericSerialSlave
Y . Asignacién £/5 2 L) Bit0 %IX30.0 BOOL
&= MainTadl  n3 ) Bitl %IN30. 1 BOOL
8 pLc pre Estado 4 ina (] Bit2 %[30.2 BOOL
O Leps (Lens) i % in5 ® Bit3 %IN30.3 BOOL
=43 ({ Local IO Local 10) TR # n6 » Bit+ %304 BOOL
Hi oxe o) # in7 (] BitS %305 BOOL
B biagnostics (Diagnostics) i3 (] Bit6 %X30.6  BOOL
i) vaux_control (vauX contro) Hing ® Bit7 %IX30.7  BOOL
B Module_status (Module status) o Channel 1[1] %B3L BYTE
B comp
=% '%% comt
=43 7] Modbus_Master_COM_Port (Modbus Master, COM Pof
[ Modbus_Esciavo_puerto_COM (Modbus Esdavo,
B CAnbus
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Valor actual Valor nueve  Unidad Descripcién

Read Discrete Inputs
Read Discrete Inputs

2 Read Discrete Inputs

0x0001

0x0002

0x0003

0x0004

0x0005

00006

0x0007

0x0008

Read Discrete Inputs
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TBEN-PLC: Esclavo Modbus TCP

En este segundo ejemplo, comunicaremos mediante Modbus TCP el dispositivo TBEN-PLC y la pantalla IX T7A
de Beijer, donde el PLC serd el esclavo de la comunicacion y el panel HMI serd el maestro.

En primer lugar, desde Codesys deberemos generar la estructura de esclavo Modbus TCP de la
comunicacion.

Dispositivos * o3 X
=5 Em -
= E3 Device (TBEN-Lx-PLC-1x)
= [0 Légica PLC
=-I# Application
Administrador de bibliotecas
[F] pLC_PRG (PRE)
= @ Configuracidn de tareas
= @ MairTask
& pLc_PRG
(O LeDs (LEDS)
= m Local_IO (Local 10)
M oxe oxP)
m Diagnostics (Diagnostics)
B vaux_control (VALK control)
m Module_status (Module status)
% como
= comi
= m Modbus_Master_COM_Port (Modbus Mast]
m Modbus_Fsdavo_puerto_COM (Modb
& CANbus
= m Ethernet (Ethernet)
m |Modbus_TCP_S\ave_Device (Modbus TCP

Haciendo doble clic sobre el dispositivo “Ethernet (Ethernet)”, pasaremos a configurar la interfaz que conecte

el TBEN-PLC con la pantalla, para ello Unicamente deberemos seleccionar la interfaz con la IP que hayamos
asignado al configurar el médulo.

(7] Ethernet x

General

Interface: |eﬁ10

Estado
@ Use Operating System Settings

Informacidn (C) Change Operating System Settings

IP address 193 . 168 . 0 . 46
Subnet mask 255 . 255 . 255 . O
Default Gateway 193 . 188 . 0 . 1
MNetwork Adapters *
Interfaces:
Mame Description IP Address
lo 127.00.1
wh0 | [193.168.046
ethl 0.0.00
eth2 0.0.00
ush 100.0.1
IP address 193 . 168 . 0 . 46
Subnet mask 255 . 255 . 285 . O
Default Gateway 193 168 . 0 . 1
MAC-Address: 00:07:46:17:A9:86
Cancel
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Seguidamente, haremos doble clic sobre “Modbus_TCP_Slave_Device” y pasaremos a configurar el ID de
unidad y la longitud/cantidad de E/S que comunicaremos entre PLC y HMI.

El direccionamiento de E/S que genere y podamos Modificar en Codesys, no influird en los valores de
comunicacion sobre IX Developer que veremos a continuacion.

[] Modbus_TCP_sSlave_Device X

Configuracion ModbusTCP Parametros configurados

/| Tiempo de espera: 2000 = {ms
Modbus TCP Slave Device P P (ms)

Asignacidn E/S Puerto esclavo: 502 =

Informacidn ID unidad:

Tamafio enzamblado de

sallida (%IW): 10 -
Tamafio ensamblado de : .
entrada (%QW): >
Data Model
Start Addresses:
Coils: i} =
Discrete Inputs: 0 =
Haolding Register: i} =
Input Register: 0 =

[ Holding- and Input-Register Data Areas overlay

En el menu izquierdo, accederemos a “Modbus TCP Slave Device Asignacion E/S” para modificar el

Ill

direccionamiento y el “tag” asignado a estas E/S que hemos definido anteriormente.

[} Modbus_TCP_Slave_Device X

Configuracién ModbusTCP Find Filter Show all =
Modbus TCP Slave Device Variable Asignacion  Canal Direccion Tipo Unidad Descripcion
Asignacion /3 =% Inputs @ %Iwi  ARRAY [0..9] OF WORD Registros Holding Modbus
Informacién El. B (U (] Inputs[0] %I 1 WORD

+ 4 w2 @ Inputs[1] %I 2 WORD

H- 4P w3 ) Inputs[Z] LIV 3 WORD

e 4 Twe (] Inputs[3] LI WORD

+- 4 IS @ Inputs[4] 2%IW5 WORD

4P TWE ) Inputs[5] BLIWE WORD

4 w7 @ Inputs[s] %IW7 WORD

+- 4 Twe @ Inputs[7] oINS WORD

+- 49 W9 () Inputs[g] LI WORD

+o 4 W10 @ Inputs[g] %IV 10 WORD

= Mg Outputs @ =uqwi ARRAY [0..4] OF WORD Registros Input Modbus

+- "y Qw1 () Outputs[a] SO 1 WORD

+- "% qwz ] Outputs[1] QW2 WORD

+- "y qws @ Outputs[?] O3 WORD

+- "y qwa (] Outputs[3] SO WORD

+-"% qws @ Outputs[4] QWS WORD

e M: Modificadas.
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HMI Beijer: Maestro Modbus TCP

Al crear el proyecto en IX Developer, seleccionaremos el Driver de MODICON, Modbus Master.

7 - Choose Controller ~N

! Choose your preferred contraller or OPC

server in the menu below

(® Controllers N

Select brand Select protocol

% MATSUSHITA Modbus Master

] Modbus Slave RTU/TCP
Tl MeLsec

e neLservo
[2&; MODICON ]

) OPC UA Server
URL:

) OPC Classic Server
# localhost

Para configurarlo, entraremos en Tags, dentro del menu de Functions.

¥ Functions (4 )

@ Alarm Server

Q) Multiple Languages

@ Security

E

F!_ __:} Tags

Dentro de Tags, iremos a la pestafia de Controladores y sobre el controladorl, que serd el Modbus Master,
haremos clic sobre el botén de Settings, para editar los parametros de comunicacion.

%

E Controllers H Triggers H Pol Groups H Index Registers ]

Home |

Add Delete

Name
3 Controller1

Controller..

'
‘ Settings.. HSthe\ect\'unm v‘

-
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Deberemos configurar el método de comunicacidn que utilizara el Driver, puede ser Serie o EtherNet/IP.

Modbus Master =

Settings | Stations |
Modbus Master 5.19.04

B Settings -
Commncotonmode _[SURMSO =
Default station ]
Modbus protocol RTU
32-hit word mapping Big-endian
Addressing Decimal
Start address 0-based
Silent time (ms) [u}
Coils/finput status bits per message (read) 128 _

Coilsfinput status bits per message (wri... 1

Holding/finput registers per message (re... 16

Holdingfinput registers per message (w... 8

Farce function code 0x10 Disable

String swap Enable j

Communication mode
Serial ar Ethernet TCP/IP

Aceptar | Cancelar Ayuda

En el menu Stations, asignaremos la direccién IP del TBEN-PLC que serda con la cual comunique el HMI.

Modbus Master x

Seitings  Stations l

Station | IP Address Port Node
0 193.1568.0.46 502 2

it | |

Aceptar | Cancelar | HAyuda |

Direccionamiento de las variables en IX Developer.

Volviendo al direccionamiento de variables que enviard y recibird el TBEN-PLC, las cuales hemos configurado
desde Codesys, veremos qué tipo de variables son y en funcién de esto, asigharemos las comunicaciones en

IX Developer.
Variable Asignacien  Canal Direccion Tipo Unidad Descripcion
+o A Inputs @ = ARRAY [0..8] OF WORD Reqistros Holding Modbus
4 Mg Cutputs @ =owi ARRAY [0..4] OF WORD Registros Input Modbus
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1. Registros Holding Modbus (IW en Codesys)
2. Registros Input Modbus (QW en Codesys)

Registros Holding Modbus en IX Developer se inician en las direcciones: 40000
Registros Input Modbus en IX Developer se inician en las direcciones: 30000

Teniendo nociones de este direccionamiento, deberemos asignar de forma incremental el valor a los Tags
gue vayamos a utilizar, respetando el nimero total de IW y QW que hayamos definido en Codesys.

Controllers

Data Type Controller1
IMNT 16 40006
IMNT 16 40007
IMNT 16 40003
IMT 16 40009
INT 16

IMNT 16

IMT 16

IMNT 16

IMNT 16

IMT 16

INT18 30000
IMNT 16 30001
IMNT 16 30002
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