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SIDI

SIDI esta integrado en todos los maestros 10-Link de Turck de las series TBEN-L, TBEN-S y
FEN20. El software contiene todos los dispositivos 10-Link de Turck y Banner Engineering.
Turck también ha incluido dispositivos 10-Link de terceros fabricantes, como bloques de
valvulas, en el catdlogo SIDI.

Integracion en ProfiNet: Tia Portal

Para empezar a utilizar cualquier médulo de Turck en entorno ProfiNet, deberemos instalar el
archivoGSD/GSDML al software de programacion.

Para ello, iremos a la web de Turck y buscaremos el por el médulo o, buscaremos
directamente en Google.Dentro de la Web de Turck, buscaremos el apartado de
“Configuration File” y descargaremos el archivo GSDML.

Producis & Fieldbus Technology & IO Modules 2

PRODUCT SEARCH Product TBEN-L5-8I0L

Compact Multiprotocol 'O Medule for Ethernet
8 I0-Link Master Channels

IDENTIFICATION 4 Universal Digital PNP Channels, 2 A, Channel

Diagnostics
Ord ber: 6814017
CONNECTIVITY reernumber
Integrated Ethemet switch allows line topology
LIGHTING AND 2 = M12, 4-pin, D-coded Ethernet fieldbus connection
INDICATORS 718", 5-pin connector for power supply
Glass fiber reinforced housing
FIELDBUS TECHNOLOGY > Shock and vibration tested
Fully potted module electronics
IO Systems Pratection classes IPE5, IPE7, IPBIK
1/O Modules
PA Bus Components Product Comparison
Accessories
SPECIFICATIONS DOWNLOAD ACCESSORIES CAD
INTERFACE TECHNOLOGY >
MACHINE SAFETY
Data Sheets -
INDUSTRIAL CONTROLS
POWER SUPPLIES > Configuration File -
CLOUD SOLUTIONS
0 EDS files and Catalog files 6479 KB
INDUSTRIAL WIRELESS 7
© GSDMLfiles 527 KB
EPLAN Electric P8 >

DOWNLOADS
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Con este archivo descargado y descomprimido, iremos a Tia Portal para afiadirlo a
nuestro catdlogo deproductos.

Para instalar el archivo GSDML:
Abriremos Tia Portal.

Seleccionaremos el botdn de Opciones, en el menu superior y “Administrar archivos
de descripcion dedispositivos” del desplegable.

Proyecto Edicién VWer Insertar Online  Opcicnes Herramientas Ventana  Ayuda

¥ % B Guardar proyecto 55 M iz :gl 1 Configuracién

Support Packages

Administrar archivos de descripcién de dispositivos

J Dispositivos |

Q@

Iniciar Autornation License Manager

ﬂ Mostrar texto de referencia

v |1 TBENHOL Ll Librerias globales . ]

En la ventana que se abra, deberemos buscar la ruta donde hemos extraido el archivo
descargado anteriormente y seleccionar los archivos que queramos instalar. Se
recomienda instalar todos los archivosque contengan la carpeta para no repetir este paso

mas veces de las convenientes.

Administrar archivos de descripcion de dispositivos

LN ERC T L R s ers\UrilDe s ktoplOLD-UNORDERE DITBEN-LG_PROFINE TTURCK-GS DM El

Contenido de la ruta importada

[:] Archivao Wersign Idiocma Estado Informacién

[ GSDMLVZ2.3-TurckTBEN_LG-2016... V2.3 Inglés, Ale... Ya instalado

D GSDMLV2.3-Turck-TBEN_LG-2017... V2.3 Inglés, Ale... Ya instalado

D GSDML-V2 3-TURCK-TBEM_LG_EN1... W23 Inglés, Ale...  Ya instalado

o )
Borrar | | Instalar | | Cancelar |
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Una vez aparezca el mensaje “Ya instalado” podremos filtrar ese dispositivo en el Catalogo de
productos.

Opciones

[l

s | Catalogo

|tben—52—4iol| |
[ Filtro
] rj. Controladores i

[ HA

(g sisternas PC

(i Accionamientos yarrancadores
[ Componentes de red

3
3
3
3
» (il Lectura y monitorizmcién
» [ Periferia descentralimda
] rj. Power Supplies
» [l Dispositivos de campo
~ il Otros dispositives de campo
~ [ FROFINETIO
» [l Drives
» (il Enceders
» E Gateway
~ [ig o
» (i Balluff GmbH
» (il Hans Turck GmbH + Co. KG
» [ig ifm electronic
» (il Murrelektronik
[
-

7l PFhoenix Contact
(i TURCK
~ (i TURCK
3 p_[. BL Compact
» [ BLZO
» (g BLET
» [l CODESYS3
» (i FGEM
v (il TEER-A
» (i TREM-L
~ [l TREMN-S
Il T®EN-S1-4DIP4DOP
Il ®EEN-S1-BDIF
Il BEN-S1-BDIF-D
Il eEN-=1-8DOF
Il BEN-S1-BDXP
Il ®EN-SZ2-aA
Il BEN-S2-440 —
Il BEN-=Z-410L
» r‘_[. TEEM-Spanner
» (il Turck l?‘
> | Informacién
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Haciendo doble clic sobre el dispositivo, se nos afiadird a la lista de dispositivos y redes de
programacion.

PLC_1 turck-thben-sz-4__ [ -
CPU 1212C TBEN-52-410L . .
Mo asignado el

Para crear la red ProfiNet, con el protocolo ProfiNet RT deberemos hacer clic en el puerto
verde del PLC yhacer clic sobre el puerto verde de nuestro médulo Turck.

PLC_1 -
CPU 1212C _ _

No asignado T T T N
PLC_1 turck-tben-s2-4__ [ -
CPU 1212C TBEN-52-410L

M e N 5"

PLC_1

PLC_1.PROFINET IO-Syste.

El siguiente paso, serd configurar la direccion IP y el nombre ProfiNet de nuestro dispositivo
Esclavo de la redProfiNet pero Maestro de la red 10-Link.
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Para ello, haremos clic sobre el puerto verde del médulo y desplegaremos las “Propiedades”
de este. En ese desplegable, podremos ajustar la direccidn IP del médulo y el nombre ProfiNet,
esta configuracién, serd enviada y forzada en el mdédulo si esta dentro de la SUBRED del PLC.

prueba_manual » Dispositivos no agrupados » turck-tben-s2-diol [TBEN-S2-410L]

|5"" Vista topolé6gica ”ﬁg-h Vista de redes “T]T Vista de dispositivos L

gt [turcktbens24iol [BENS2 4+ G B 55| @ 3 J Vista general de dispositivos |
/ ¥ .. Médule Rack Slot Direccid.. | Direccié.. |Tipo
¥ turck-tben-s2-diol o o TBEN-52-410L
» PNHO o 0x1 turck-tben-s...
[r— L Basic_1 o Basic 1.4 1.2 Basic
[ | i ] 10-Lin...
I () 10-Lin...
L 0 10-Lin__.
o 10-Lin...
o Diagn...
o 10-Lin_..
= o Modu...
< [m] 100% -] —5— & [<] i ] >

‘Qﬁopiedades ||"_i.'.lnformaci6n yuﬂ Diagnoéstico |

J General ” Variables 10 | Constantes de sistema " Textos |

~ General

Informacién de catélogo
~ Interfaz PROFINET [X1] Protocolo IP
General

(®) Ajustar direccién IP en el proyecto

~ Opciones avanzadas Direccién IP: | 193 . 168 . 0 . 250 I E

Opciones de interfaz
" Misc.subred: | 255 . 255 . 255 . 0
Redundancia de medios

~ Configuracién en tiem... Sincronizar los ajustes del router con el controlador 10
Ciclo 10 [ utilizar router
v Port 1 [%1P1R] N e NG
General il
-, B OPermlllrEIuslar\a direccion IF directamente en el dispositivo
Interconexién de pu..

Opciones de puerto

» Fort2[x1F2R] PROFINET

Identification & Maintenance

Parametros del médulo [ Generar autométicamente el nombre del dispositivo PROFINET

Mombre del dispositive
FROFINET: |tbens ]

Nombre convertido: |thens

\
Numero de dispositivo: | 1 |v‘

T w T ~

PLC 1 turck-tben-s2-4___ -

CPU1212C TEEM-52-410L _ :
PLC_1 Far s

[PNJIE_1: 193.166.0.240 [PNJIE_1: 193.168.0.250]

i—‘ PLC_1._PROFIMET IO-5yste_..
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Para asegurarse de que se han escrito de manera correcta la IP y el nombre Profinet el médulo
podemos acceder al Webserver del equipo i comprobar si estan bien configurados. En el caso
de que no concuerde con la configuracion del PLC, habra que escribirlo a través del Webserver.

COCUMENTATHON 100D CONFIGURATOR

THEN-LS-810L TEEN-L5-8I10L - Gateway - Parameter
P 8 &

Wrigs Channel view  Print

Omagnosis Jfy Netwark
Netwark
EhE MAC address 0000746820530
B3| Bl Addressing moda PGM-DHCP -
w, Change Password Addressing meihosd Static
(0 Fmware IP address 153.168.0.251
LOCAL VO J} Haimask 2552552650
i) Info Dl gatewsy 0000
£ ity pubic
Parameter SHMP Public Community
Deagnosis £y Set network configuration SET NETWORK CONFIGURATION 2
SNMP Private Commanity private
LLDP status Funning
LLOP MAC address 1 0007 45820531
LLDP MAC address 2 D007 45:82 .d9.32
(HECLIME N TATEIN O COMFISURATCR
THEN-L3-800 TEEN-L5-8I0L - Gateway - Parameter
— 8 m =
: 3 I wilg CHanngl v Prinl
T Diagnesis. Do
Event log Finldbus configunation
Dacivabe Modbus TCP na - ]
Ex- { Innport
. Coeactrvate ETwrial1P e b 2
Fuansgs Pascracd
Dpctivaty PROFINET e - ?
Duaactivate WEB sanor na b ?
Ethasrsed Pt Auloregolalin - k]
Emupieeid P 2 AuytErsaualon - 1
Fiihea Mt 1P condi g rathon
Ay e Conlrol Word (L - 2
ATl Crd SIMRE WA vt w ?
RO
Acthaole CuickTonnec] *
YES
ChnckUonnect-Status L] hd k]
Madbus TCP conliguralssn
Acimatien w s penmesson wath finsl wihe moCess hd ]
Wie perTERLGn all conrsctions - 7

Pk Connecton bmsoul L 7

I cond
| Dhwics ruarrs

Output behavice al communecation s

D brvste 31 thponoshos

Dot tiwiab boied wisllange dhagrecnticy
Dapclivabe FO-ASSISTANT Forco Mods
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Ajustada la configuracion de la red Profinet, haremos doble clic sobre el médulo para
configurar cada puerto, mediante Tia Portal.
En el recuadro rojo podemos observar donde estan los puertos 10-Link del médulo.

it [rcctersran menszele] = B |41 @2

10-Link Events

» [m Jumo

| vista topologica g, Vista de redes [[If Vista de dispositivos | | Opciones
Vista general de dispositivos Ll
¥2 .. | Médulo Rack |3lot Direccié.. | Direccié... | Tipo | catélogo
~ wrckibens24iol 0 0 TeEn-sz4oL | [rurck | (i) [ia]
» PNIO o 0x1 turck-tbens.
[To—— 8
Basic_1 o 1.4 ] Basic B,\ = []
ki - (i Médulo
0 10-Link Port 1 =
» [ Banner
0 10-Link Fort 2
[l pizgnostics
0 10-Link Fort 3 =
- » [l Festo AG & Co. KG
o 10-Link Port 4
e e W 10-Link Events
W 0 Diagnostics
]
0

Module status

Il Module status
» [ Parker Hannifin
+ [ Port cenfiguration generic
» [ Turck
» [l Wédulo de cabecera

siempiey op obojese) [z |

BUI|UO SEIUBNLIRLIBH EH

Desplegaremos la carpeta “Mddulo” del catdlogo de Hardware para aiadir los tres elementos
basicos dediagndsticos y la configuracion del puerto.

Opciones

W

Catalogo

Coaee:]

|1:urn:k

JEIE

Perfil:

E Filtra

|«:T|:|[:||:|5::-

[~ [ef]

Banner Engineering
| Il Diagnostics

» @i Port configuration generic
v Lo Turck
] P_[. Miduloc de cabecera

Haciendo doble clic sobre:

- Diagnostics
- 10-Link Events
- Module Status

alempiey ap obojejey E|

UIjuo sejuIIUeLISH |£||
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Se afladirdn automaticamente al dispositivo 10-Link con sus correspondientes direcciones de
entradas y salidas.

|E Vista topolégica ||ﬁﬂ-h Vista de redes ||[|'|‘ Vista de dispositivos |_
J Vista general de dispositivos |
w ... | Madulo Rack Slot Direccid.. | Direccid.. | Tipo
* turck-tbens2-4icl 0 o TBEMN-S2-410L
b PNHD 0 0x1 turck-then-s...
Basic_1 ] Basic 1.4 1.2 Bazic
o 10-Link Port 1
o 10-Link Part 2
o 10-Link Part 3
1] 10 ink Porta
I Diagnostics_1 0 Diagnaostics 5.14 Diagnostics I
| olinkEvens_1 0 I0-Link Events  68..131 10-Link Eventy
I Module statusi1 0 Module status  15..16 Module statul

Para configurar el puerto, desplegaremos la carpeta “Port configuration generic” o las de
“Turck” o “Banner Engineering” segun si queremos conectar un dispositivo especifico o
reservar un drea de memoria.

Afadir el especifico o genérico, recordamos que es la opcidn “Parametrization via GSD” vista
anteriormente. Cuando hablamos de especifico nos referimos a utilizar el GSD del equipo |0-
Link. Cuando descargamos el GSD del TBEN se nos decargan también los catdlogos de los

sensores |0-Link de Banner y de Turck.

i
Opciones [2[a]
—a|
E |
b | Catilogo “:T
‘turck |@ i %
[ Filtro Perfil: <Todos> |V‘ o | §
[l Diagnostics E g‘
» [iji Festo AG & Co. KG H
[l 10-Link Events ]
» [ Juno i—
[l Module status M
==
e
jquration generic g
§. ]
o
Il D1 with parameter access E‘
Il in 1 ByTE .
Il 11 1 BYTEIOUT 1 BYTE 3
Il 1 1 worD z
Il '™ 1 WORDIOUT 1 WORD
[l ™ 1 WORDIOUT 4 WORD =
Il nisBIT ".’.
Il misBmouT16BIT 3
Il ™ 16 BYTEIOUT 16 BYTE sk
[l ™ 16 worD o=y
Il N 16 WORDIOUT 16 WORD ~ |
Il ™ 16 WORDIOUT 2 WORD ==
Il n 2 worD 8
[l 1 2 WORDIOUT 16 WORD Zh
[l ™ 2 WORDIOUT 2 WORD
Il n 32 BYTEIOUT 32 BYTE -
Il 1 4 woRD
Il ™ 4 WORDIOUT 1 WORD
Il out1 BYTE
Il ouT1 worD
Il ouT1s BIT
Il ouT 16 WORD
Il ouT3zBIT
Il ouT 4 woRrD
—_ .

Opciones

L1

A | Catilogo

‘turck

] |

[ Filtro

»(m
I |
» (m
i |
» (m
) [y

10

~ (i Modulo
] p_u Banner Engineering
{ll Diagnostics

Perfil: | <Todos»

&

aiempiey ap ofiojeze) [F

Festo AG & Co. KG
10-Link Events
JUMO

Module status
Farker Hannifin

onfiguration generic

B2N360-042
Il B2n360-042 (D)
I F5+ (FS100-300L-30-2UPNE-H1141)

Il 75+ (FS100-300L-30-2UPNE-H1141) (DI)
Il Li1oooPo-Q25L

Il Li1000P0-Q25L (DI}
Il Litooro-asL

Il Li10oro-QzsL (D)
Il Lizooro-g25L

Il Lizooro-gzsL (1)
Il Liz00rP0-G25L

Il Lizooro-gzsL (1)
Il Lis0oP0-g25L

Il Li+00Po-Qz5L (DI}
Il Lisoorogz2sL

Il Lisooro-QzsL (1)
Il Lisooro-gz2sL

Il Lisooro-QzsL (D1
Il Li7oorog25L

Il Li7oorPo-Qz5L (DI}
Il LisoorogzsL

Il Ligooro-QzsL (D)
Tl Lisooro-g2sL

auj|uO SEUBIWIELIBH EI

seaml@ir”

sepalqr] E”
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Configuracion de un dispositivo 10-Link genérico:

Optaremos por la configuracion de un dispositivo genérico cuando el sensor 10-Link conectado
a nuestro maestro no aparezca en el catadlogo de hardware del TIA Portal y no disponga de un
GSDML para implementarlo, es decir, que no esté integrado en el catdlogo de SIDI.

- 1IN: Reserva 1Word de entradas para un sensor que Unicamente envia una seial

- 1IN/ 10UT: Reserva 1Word de entradas y 1Word de salidas por si lo que
conectamos al puerto es i sensor/actuador, ej. P2L.

- 10UT: Reserva 1Word de salidas para un actuador al que Unicamente enviamos
una sefial.

- DI: Configuramos el puerto como seiial de entrada digital

Podemos observar que si configuramos los puertos como DI el direccionamiento para ver el
estado de la entrada del pin DXP y del pin C/Q.

Para las DI el direccionamiento que utilizaremos serd el de Basic_1, que va de (%IB1 a %IB4),
para ver el estado de las entradas de los puertos usaremos, el Byte %IB1.

|; Vista topolégica ||Eg'h Vista de redes |m1‘ Vista de dispositivos L

#¢ [turcktbens2-4iol [TBEN-S2-4>] o B e s = J Vista general de dispositivos |
E .. | médule Rack slot Direccién | Direcci... |Tipo
E ~ turck-then-s2-diol o 0 TBEN-S2-...
y _PH-O o 0X1 turck-tbe .
o Basic 1.2 Basic
DI_1 0 10-Lin... o]}
DI_2 0 1o-Lin... DI
| DI_3 o 1o-Lin... o]l
— . DI_4 0 10-Lin... ]
i Mombre Direccién Formato visualiza.. Valor de observac.. Valor de forzado # Comentario Comentario ...
1 = %I1.0 EOOL |Z||§| FALSE
2 %I1.1 BOOL [& FALSE
3 %I1.2 BOOL [ FALSE
4 %I1.3 BOOL [ FALSE
5 %l1.4 EOOL [ FALSE
6 %I1.5 BOOL [& FALSE
7 %I1.6 BOOL [ FALSE
8 %I1.7 EOOL [ FALSE

11
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Seleccionando la casilla de Basic podemos acceder a configurar como salida el puerto DXP y
configurar si se quiere hacer un reset manual en caso de exceso de corriente.

Manual reset over curr:

Sl: La salida se conecta automaticamente después de una sobrecarga.

NO: La salida se desconecta manualmente después de una sobrecarga hasta que se dé una
nueva orden de ajuste (subida y bajada).

= ¥ . |Msdulo Rack |Slor  |Direccién| | Direcci_ |Tipo
E = turckthen-s2-diol 0 0 TBEN-S2-.
bFlLD, 2 o surcktbe
1 Basic_1 o Basic 1.4 = fasic
T e
DI_2 ) 10-Lin DI
— DI_3 o 10-Lin DI
L] b D% o lo-Lin DI
- F Diagnostics_1 o Diagn_.. 7..16 Diagnosti
. o aasass) i I10-Link Events_1 o I0-Lin... 68..131 I0-Link E...
Module status_1 o Modu_. 5.6 Module ..
<Jw] 100% o -t & i¢] u ] E
[ roricssies (s iomocon ol viagste |
| General | Variables 10| Constantes de sistema | Textos |
- General [l fPara del modulo [~
Informacidn de catélogo "
5 Station parameter
FariGies 3l mEs Manual reset after overcurr. E
Direcciones e/ chi: [no I=]
Activate output Ch1: [no I=]
Wenual reset after overcurr.
“ ch3: |no [+]
i Activate output Ch3: | no [+
il Manual reset after overcurr
chs: [ no =]
Activate output Chs: | no =]
Wenual reset after overcurr.
ch7: |no [+]
Activate output Ch7: | no [+
T

En esta captura podemos ver como alimentando a 24Vdc el pin 4 (C/Q) activamos la entrada
%11.0 del puerto 1y alimentando a 24Vdc el pin 2 (DXP) del puerto 1, se activa la entrada
%l1.1. El puerto 2 equivale al input %I1.2 y %I1.3 y asi con los 4 canales del médulo.

2 2l 2 A 2™
i

Mombre Direccién Formato visualiza.. Valor de observac.. Valor de forzado # Comentario Comentario ...

1 %I1.0 EOOL [H] TRUE

2 %111 BOOL E TRUE

3 %I1.2 BOOL [E] FALSE

4 %13 BOOL @ FALSE

5 %l1.4 EOOL [ FALSE

6 %I1.5 BOOL [ FALSE

7 %I1.6 BOOL [E FALSE

8 %7 BOOL @ FALSE

s [ ] :

(<] n ]

12
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Para configurar los puertos DXP como salida digital lo haremos de la siguiente manera. Iremos
a las propiedades de Basic y marcaremos como “yes” la activacién de la salida del canal que
nos convenga.

En este caso el direccionamiento serd el de las salidas en este caso el Basic_1 va del %QB1 al
%QB2.

Para el TBEN-S2-4I0L las salidas equivalen a el pin DXP, en este caso al tener 4 puertos que
cada uno de ellos tiene un pin DXP quedara de la siguiente manera: para el direccionamiento
del canal 1 sera la %Q1.1.

(%Q1.1 =C1 DXP; %Q1.3 = C2 DXP; %Q1.5 = C3 DXP; %Q1.6 = C4 DXP)

s Lo [ . . . . N
e o o= e @ _ |§ Vista topolégica I@h Vista de redes Hl]i Vista de dispositivos L
%013 BooL & e RUE ERNEEER i | [ vista general de dispositivos |
%Q15 BOOL TRUE TRUE 1 ~

%g‘ - 001 BEWUE RUE % 2 2. [Madulo Rack | slot Direcci6.. | Direcci6.. | Tipo
= — = ~ turcktbens2-diol o o TBENSS...
“Agregars
= »_PRiO g 0x1 rck...
Basic_1 0 Basic 1.4 1. q;m
i o T o= ol
DI_1 o Io-Lin... Dl
DI_2 o Io-Lin... DI
DI_3 o IoLin... Dl
Diagnostics_1 ] Diagn... 5..14 Diagno...
10-Link Events_1 o IO-Lin... ©8..131 10-Link .
Module status_1 o Modu_. 1516 Modul__.
[<] il ] >
I | & Propiedades I“_illnformaci:’)n HE Diagnéstico ‘
instantes de sistema | Textos |
del médulo
Jl ] 2| station parameter
sositivo \LParémetros del médulo___|
Direcciones E/S Wenual output reset after
sma
overcurr.ch1: [ -
s0PLC
| Activate outpurchi: [yes I -
da Manual output reset after

eccién

overcurr.ch3: | no

| Activate output Ch3: | ves !

Manual output reset after

avercurr Chs: | ne

[ Acivete outputcns: Tyes |

Manual output resetafter

overcurr.ch7: | no

| Activate output Ch7: [yes |

Si forzamos las direcciones (%Q1.1; %Q1.3; %Q1.5; %Q1.6) veremos como se encienden los
leds que corresponden al pin DXP de los 4 puertos.

En el caso de que tengamos un dispositivo que no esté integrado en el catalogo de SIDI, hay
que configurar el puerto como dispositivo genérico. Para saber que reserva de datos tenemos
gue seleccionar, habra que ir al Webserver de Turck y ver que longitud de memoria tiene el
dispositivo conectado al puerto.

En el menu de IODD CONFIGURATOR del Webserver de Turck seleccionamos el puerto donde

estad conectado el dispositivo y en la casilla de Process Data Input Lenght y Process Data

Output Lenght, podemos obtener la longitud de bits que necesita este sensor.

13
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o R :

INTERN S2-4I0L 10DD Configurator
Port 1 - device conn 5
B od B ® @
Port 2 - no device Read Write Load IODD  Websearch  Print
A Port 3-no device i
L7 ldentification vendor: Generic
Port 4 - no device: Device: Generic device

Process data W01.0000 | 2020-05-28 (@ 2020, Wernar Turck GmbH Co. & KG)

Generic ICDD loaded
Active svents  INTO
‘Wendor Name
Eventhistory  Vendor Text
Product Name U40U-M18M-APEX2-H1151
Product ID 610004
Product Text intelligent ultrasonic sensor
Serial Number 00000560831-0016
Hardwsrs Version 000
Firmware Version

Application Specific Tag

Direct parameters 1: Process Data Input Length 18

Direct parameters 1: Process Dats Output

arametars 1: Vandor ID I

arameters 1: Device ID [262170

AT

Al tener 16 bits en el Process data Input, para configurar este dispositivo como genérico he de
afiadir un espacio de memoria equivalente a los 16 bits. En este caso se ha optado por IN 1
WORD, ya que, son equivalentes. Observamos que se nos reservara la %I1B132 y la %IB133, es
decir la %I1W132.

& Vista topoldgica [ Vista de redes [l Vista de dispositivos || Opciones
wrckthens2aiol (ENs2alv] ) B [fliH | & 3 Vista general de dispositivos =
R Mo Rock [slet  Direcciont |Direcci. [Tpo | ¥| Catdlogo
E > turcktben-s2-4iol ° o TBENSZ-.. | [turck | (it [
Ao o ax e - T e —
Basic 1 0 Basic 1.4 1.2 Basic 'E Médulo
IN 1 WORD_1 o Io-Lin... 132..133 I IN 1 WORD IDIEQHU;U(S
™ T oz oI
= n Il (o-Link Events
= B o 200 o Module status
R Dia o 1o-Lin... DI -
ik = L S = ~ | Port configuration generic
n Diagnostics_1 ° Diagn_.. 7..16 Diagnosti.. =
d 10-Link Events_1 o I0-Lin.. 68.131 10-Link E... Dl with t
- with parameter access
Module status_1 ° Modu_ 5.8 Module s W s
Il IN 1 BYTEIQUT 1 BYTE
£l 11 1 worD B
TN 1 WORDIGUT 1 WorD ES
Il 1N 1 WORDIOUT 4 WORD H
Wwsen
Tl 16 BmOUT 16 8T =
m 3] [100% = 3 o ] =w 16 BYTEIOUT 16 BYTE 4l
IN 16 WORD o
B - 1l . o Dinnres T e~ 3
E I [ = T 1N 16 WORDIOUT 16 WORD H
al | Referencias cruzadas | Compilar [l 1™ 16 WORDIOUT 2 WORD .
Gl a——— EJZEmMWW iz
=
[l 1M 2 WoRDIOUT 2 WORD )
Menssje lwa 2 [Fechs Hora Il i~ 32 B¥TEIOUT32 BYTE 2
Ls configuracién hardware no se ha cargado porque ests actualizada 211042021 10:30:47 ~ Trees
El software no se ha cargado porque esté actualizado. 2100412021 10:30:47 I i 5 vioRDIOUT 1 WoRD
Configuracién hardware 21i04/2021 10:30:47 !DUT1 BYTE
Operacion de carga finalizada (errores: 0; advertencias: 0). 21i04/2021 10:30:49 .DUT1 WORD
Conectado con PLC_1 a través de la direccion IP=193.168.0.240. 2100412021 10:30:51 . OUT16BIT
2100412021 1 . OUT 16 WORD

|‘:.5 Vista topologica ||5E|| Vista de redes ”Ef Vista de dispositivos L
i L B [&]5 @2 || vista general de cispositivos |
ﬂ‘ |Mc'»du\o |R5(k ‘S\ot |D|recc|6n\ ‘DIVE((L,,
[

~ turck-tben-s2-4iol 0 0
= b FRO 0 0x1 wrektbe...
‘ Basic 1 1] Basic 1.4 1.2 Basic
2k
‘ IN' 1T WORD_1 o 10-Lin... 132..133 IN 1 WORD

.
|

7 A B [T
pRilsscion LUl Viaal G alor G obisngE, yolor de forzedo |7 |comentario Comentario ..
1 [Ef w32 [ [-]ee =

2 o B
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De esta manera podemos obtener el valor de los 16 bits de entrada anadiendo la %IW132 a
una tabla de observacion y forzado para ver el resultado del Process Data Input.

Seleccionando el médulo (IN / OUTS o especifico) y desplegando el menu de “Propiedades”
podremosconfigurar los mismos pardmetros que podemos encontrar en el Webserver.

|& Vista topologica | gfy VIsta de redes | Vista de dispositivos ||

ﬂ‘h‘i = J Vista general de dispositivos |
W .. Médulo Rack Slot  |Direccién| |Direcci.. Tipe
* trck-then-s2-dial 0 (] TBENS2-..
b PHHO ] 0x1 turck-the .
Eacic_1 0 Basic 1.4 1.2 Basic
1N 1 WORD_1 0 10-Lin__. 132..133 IN 1 WORD
DI_2 0 10-Lin__ DI
L DI_3 ] 10-Lin_.. DI
A Di_4 o 10-Lin... DI
[ Diegnostics_1 o Diagn... 7..16 Diagnosti...
L 10-Link Events_1 0 10-Lin... 68..131 10-Link E...
Module status_1 o Modu... 5.6 Module s...
] 100% 2 Eierere el L O 1| u \
|an)piedades ||:il|nformacif)n "ﬂ Diagnéstico ‘
| General § Variables 10 | Constantes de sistema ‘l Textos |
~ General - -
Informacién de catélogo Reisiat el iduly
niads Station parameter
Direcciones EIS Q- Ny LL L 10-Link without validation

Data storage mode: | deactivated, clesr

Cycle time: | automatic

Activate Quick Start-Up: | no

Process inputdsts invalid: | diagnostic generated

[~]
[-]
Revision: | automatic [~
[~]
[-]
[+

Deactivate diagnostics: | notifications and warnings

Configuracion de un dispositivo 10-Link especifico

Cuando nuestro dispositivo |0-Link si aparezca en el catidlogo de hardware del TIA Portal y
disponga de un GSDML para implementarlo, tenemos que seleccionar el dispositivo concreto
desde el catdlogo de hardware y arrastralo al puerto 10-Link al que esté conectado.

Para buscar el dispositivo de Turck hay que ir a catalogo de hardware y en la carpeta de Turck
seleccionar el dispositivo |0-Link.

Estos catalogos (SIDI) se importan cuando instalamos el GSDML de un maestro |0-Link de
Turck.

- Seleccionaremos el modelo del dispositivo conectado en ese puerto.
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Jo
|; Vista topolégica @ Vista de redes ||—|]'f Vista de dispositivos | Opciones [EE
I [ Ifa]
=] J Vista general de dispositivos | - E
A 5 =3
[ 92/ [médulo Rack |Slot Direccié.. | Direcci.. | Tipo ~ | Catalogo S
~ turcktbens2giol 0O o e | [turck |\E| wtf| =
> o o om e [FTT— alz
il 0 ic 1od 1 H
fas fas Il FC-co-2UPHBX-Eamily 25
1 RU4OU-M1BM-APB.. O Io-LinkPort1  132..133 RU40U-] Il P 2UPNE A mily (1) 3
E 0 1O-Link Port 2 g 3
[ o e Il Ps-co-2UPNBX-AB mily
1N ort
- o ST Il Ps-co-2UPNBX-B mily (DI) -
| ] ink Fort
» - - - — g Il Ps-cocLIZUPNEX-Family W
- - Diagnostics_1 o Diagnostics 5.14 Diagno... I 7o oo LUPKEX family (D) z
IO-LinkEvents_1 0 10-LinkEvents  68..131 10-Link... [ p—_— |y 3
-0cL mi
Module ststus 1 © Wodule ststus 1516 Wodule_ o 3
Il Ps-co-LUUPNEX-family (D1} 3
Il RI360P0-QR24MOOLX2-H1141 g
Il RUT30U-M1 BE-LIUZPNEX2T-HT 151 =
Il RU130U-M1 BE-LIUZPNBXZT-H1151 (DI) 2
=
RU30OU-M3OE-LIUZPNBX2T-H1151 B
i ol = ] > o
Tl RU300U-MBOE-LIUZPNBXZT-H1151 (DI)
| e Propiedades " Informacién 1| ¥ Diagnéstico | [ RU4OU-MIBELIUZPNEX2TH 151
J General " Variables 10 H Constantes de sistema " Textos ‘ D RU40UMTSELIV2PHEX2THT 151 (DI) =
¥ General H Parametros del médulo I: -]
a

4

Seleccionando el mddulo (RU40U-M18-AP8X2) y desplegando el menu de “Propiedades’
podremos configurar los mismos pardmetros acceder a la parametrizacidn del sensor en
cuestion.

Por una parte, tenemos los pardmetros de estacion y también los pardmetros del propio
funcionamiento del sensor.

‘5.5 Vista topolégica Hgﬁn Vista de redes ‘m'f Vista de dispositivos L

i3 o = J Vista general de dispositivos ‘
@& ¢ .- | médulo Rack |slot Direccié.. | Direcci6.. | Tipo

& s = turcktbens2-4iol 0 0 TE... [~]

'&é‘ L } PNHOD 0 0x1 ture_.

@@F L Basic_1 0 Basic 1.4 1.2 Basic

I RUG0U-M BNATE O oLk Pore 1 132152 e |

0 To-Link Fort 2

— 0 10-Link Port 3

<] 100% = ——5-— W B] n \

I‘gﬁopiedades I‘:illnformacién y"ﬂDiagnéstico ‘

JEeneralI H Variables 10 ‘ Constantes de sistema || Textos ‘

~ General Parametros del modulo -~

Informacién de catéloga Station parameter

Entradas E|
: Operation mode: [10-Link with compatible device [+] =
Direcciones EIS

Data storage mode: | deactivated, clear [~]

Cycle time: | automatic [=]

Activate Quick StartUp: | yes [+]

Process input data invalid: | diagnostic generated [=]

Deactivate diagnostics: | notifications and warnings [=]

Input data mapping: | direct [+]

Output data mapping: | direct I~

Vendor ID: 317

Device ID: |263170

Device parametrization via

GSD: | active [+]

Device parameter
moving Average Filter: |1 [~]
Mode: |Window Mode [+]
Temperature Compensation: | Internal =]
Unit For Temperature Value: | 'C [~]

Temperature Value For External

Application Specific Tag
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Para ver cdmo estan estructurados los datos de proceso del sensor tenemos que ir al
Webserver del maestro I0-Link , en el menu de IODD Configurator en el apartado de Process
Data Structure, encontraremos como estd estructurado el sensor.

MAIN DOCUMENTATION :

INTERN $2-410L. 10DD Configurator

@) Port 1- device connected & 6 2 =

Ay Port2-no device Read Write Unlink I0DD  Print

@) Port3-no device .

< Identification Vendor: Turck

@) Port 4-no device susese Device: RU40U-M18M-AP8X2-H1151 MIS

ultrasonic sensor maximum sensing range 40 cm M18 housing 1 switching output

FrEmEE V01.0114/ 2017-10-27 ( 2013-2017, Werner Turck GmbH Co. & KG)

Diagnostics Process data structure

[Frocess aata in

observe  [Name Offset Length Type
Process Data: Switch state output 1 0 1 BooleanT
Process Data: Process Value 1 15 UlntegerT

Process data

Processdata
structure

Active events
Event history

Connections

En este caso tenemos 1 bit para el Switch state output y 15 bits para el dato de proceso.

15|14]13]12]11]10]9]8]7]6]5]4]3]2]1 0
Process Value OUTPUT 1
Byte 1 | Byte O
Word 0

Y de esta manera que mostramos a continuacién obtenemos el valor de los datos de proceso.
-%IW132 leemos el Process data completo que sera el valor til del sensor.
-%1133.0 equivaldrd al estado de la salida 1.

[ e sepeeegees g s s svaee g s s sepesieess )
d [turcksbensoiol ens22lv] 2 W' g|H | @ 54 [ [ Vista general de dispositivos
> 1 - Médulo Rack  slot Direccié.. | Direccié.. | Tipo
§
‘;\;" E ~ wrckibens24iol O 0 TBENS...
& » FIHO o 0x1 turck..
ks
@@‘- il 0 Egsic 1ol 1.2 Basic
RU4OU-MTBKEAPE... O 10-LinkPor 1 132..133 | RUADU-..
= = =
i Nornbre Direccién Formato visualiza.. Valor deobservac.. Valordeforzade Comentario Comentario de v...
1 w132 DEC 6657
2 %I133.0 BOOL [ TRUE
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Esta asignacidn es debida a la parametrizacion de direct, que hemos seleccionado
anteriormente.

o = e s
&

& » PO 0 ox1 turcket.,
b
Q*a* Basic_1 ] Basic 1.4 1.2 Basic
RU40U-W18NFAPS. o 10-Link Port 1 132133 RU40U-
D1 o 10-Link Fort 2 DI
— D2 o 10-Link Port 3 DI
L £ L3 0 10-Link Pare 4 DI
- W Diagnostics_1 0 Diagnostics 5.14 Diagna
- i | m 10-Link Events_1 0 I0-Link Events  68..131 10-Link.
- Module status 1 0 Moduleststus  15..16 Module
] 100% = e e <] I ] [
| Propiedades  |*Informacién |2 Diagnéstico |
General | Variables 0 | Constantes de sistema | Textos |
* General Cycle time: | automatic = [
ETEE il e agE Activate Quick StareUp: [ yes [~]
Entradas
Process input data invalid: | diagnostic generated [~
Parémetros del médulo
Direcciones EiS Deactivate diagnostics: | notifications and wamings [+] [

direct

Input data mapping|
i Quspus daia mapping| ISR
endor IDf | swap 32 bit
swap all

Device ID

Data mapping: Optimizacion de la asignacion de datos de proceso para el bus de campo
utilizado: Los datos |0-Link pueden intercambiarse en funcion del bus de campo utilizado para
lograr una optimizacién mapeo de datos en el lado del bus de campo.

- Direct: Los datos de proceso no son modificados/intercambiados. (0x0123 4567 89AB CDEF)
(por defecto)

- Swap 16 bit: Los datos de proceso son modificados/intercambiados por Words (0x2301 6745
AB89 EFCD)

- Swap 32 bit: Los datos de proceso son modificados/intercambiados por DWords. (0x 6745
2301 EFCD AB89)

- Swap all: Todos los datos de proceso son modificados/intercambiados. (OxEFCD AB89 6745
2301)
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