Vanual
tecnico

-~

Controladores PID y PD

mediante CODESYS 3.5.8.1
Para las BL20y BL67 programables V3

Version 1.0
Creada por Vladimir Galiano

ELION, S.A.

Farell, 5 - 08014 Barcelona = &
=Z1Lion
elion@elion.es - www.elion.es —d



Controlador PID con CODESYS 3.5.8.1 para las Gateways
programables BL20 y BL67 V3

Inicialmente cuando creamos un programa en CODESYS vienen unas series de librerias estandars como

las que se muestran a continuacién

Mombre
B 35License = 35License, 3.5.8.0 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
e BreakpointLogging = Breakpoint Logging Functions, 3.5.5.0 (35 - Smart Software Solutions GmbH
EE IoDrvBLxxPG, 1.0.13.0 (TURCK)
+ IoStandard = IoStandard, 3.5.6.0 (System)
Standard = Standard, 3.5.7.0 (System)

Si queremos trabajar con un controlador PID o PD, necesitamos la libreria Util. Para ello agregaremos la
libreria ttil en Administrados de bibliotecas>Agregar Bibliotecas

I g S ol.project - CO

Archive Ediddn Ver Proyecto Bibliotecas Compilar Enlinea Depuracddn Herramientas Ventana Ayuda

[E=a=NE &4 0 1 | a8 =
Dispositivas > o X i) Administrador de bibliotecas x
= E) Snbtuol — .. 2 .- = L .
5 Agregar biblioteca Borrar biblioteca Propiedades Detalles | 5] Marcador de posicion mReposlt:
= [ Device (B20-PG-EN-VI)
MNombre Espacio de nor

=B Légica pLC
= 2 _application
HH PLC_PRG (PRG)
= @ Configuracion de tareas
= ¢ MairTask
8 pLC_PRG
O Gateway_LED_APPL (Gateway LED APPL)
B Local_10_BL20 (Local 10 BL20)
& Ethernet

F-+58 35Lic

&
o
+ (System)

Standard = Standard, 3.5.7.0 (System) Standard

Nos aparecera la siguiente pantalla, extendiendo los menus desplegables se encuentra la libreria Util en

Applicattion>Common>Util.
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Add Library

Introduzca una cadena para una bisqueda de texto en todas las bibliotecas...

Biblicteca

= m2" Application
BLxxFE Local IO
CommFE Local IO
=2 = Common
Standard

TX_SerialExt
TH-I0-DX08
TX-IO-XX03

I0-link CALL Local IO
RFID Proxy Ident Block Local 10

TX_MiscCommands

Company

TURCK
TURCK

System
System
System

TURCK
TURCK

Turck
Turck
Turck
Turck

m

I[ Cancel ]

Seleccionamos el médulo PID haciendo click en el menu de tareas en Insertar llamada a modulo o

haciendo Ctrl+B.

L 1%

Blisqueda de texto | Categorias

XIdhtil 4% %% 0

TFIEF £F £F + [ rer

Médulos de funcién
Llamadas de modulo
Palabras dave

Conversiones

*

+

+

B

B

& Nombre Tipo

m
&

i} _35_LICENSE
{} moow

{} nobrvParameter
{} IoDrvBLoPG
{} standard

£ util

-2 Analag Mo...
+. 1) Bit/Byte Fu..
=2 Contraller

mom
&

m

m

Origen

Documentacidn:

+-I2) Function M...
+ [ mathemati
+-I2) signals
Vista estructurada
[¥]Mostrar documentacién Insertar con argumer | Insertar con prefijo de espacio de nombres

FUNCTION_BLOCK PID

PD controller

om |

REAL ‘VAR_]NPUT ‘actual value, process variable

[acTua
|SEF7PO]NT REAL ‘VAR?]NPUT ‘desirad value, set point
ke REAL VAR_INPUT _proportionality const. (P) -

Coneely
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BEE & o - BB X M A% A IR D05 S =
Dispositivos > &% | fig i de bibliotecas bR PLC_PRG x
' =) Sntitubl 1 PROGRAM ELC_ERG
=} Device (B20-PGEN-¥3) 2 VAR
=30 Légica PLC 3 END VAR
=1k Application
{7 Administrador de bibliotecas
fF] pLC_PRG (PRG)
=3 Configuracién de tareas
=g MainTask
& pLC_PRG
(O cateway_LED_APPL (Gateway LED APPL) 1 PIDﬁt‘ (] -
B4 Local_10_BL20 (Local 10 BL20) PID
"3 Ethemet 222.—|ACTUAL ¥
227.—{SET_FOINT  LIMITS ACTIVE(- 32232
222, —KF OVERFLOW [~ 322,
222.— TN
222.— IV
227.—|Y_MANUAL
222.—Y_OFFSET
227.—Y_MIN
227.—{Y_MAX
222,
— ——exoar
222,
— ——=eset
< [y

Una vez insertado el médulo PID podemos hacerle llamadas a la variables de bloque de funciones
mediante variables de programa, globales o direcciones de E/S digitales y analégicas en funcién de
configuracion del sistema, ya sea mediante mddulos asociados a los Gateway BL20, BL67 o desde un
controlador Maestro conectado a la Gateway a través de los protocolos de comunicacion.

Para mas informacion sobre el funcionamiento del bloque de funciones en concreto pulsar encima de
bloque y solicitar ayuda pulsando el botén F1, tal y como se muestra en la imagen a continuacién:

D awrss [#] & | €¥contenide |7 indice Q, Buscar L]

Indice >~ 1 X pid d4 b x
Look for:

»

FID Bibliotecas > Biblicteca Util > Regulador > pid T

IIoDrvProfibus. Library o~
pd id
pd

PDO pl
activar
Propiedades
PDOs adidicos
PDOs asincrénicos

m

La biblioteca = utillibrary pone a dispesicion el siguiente bleque de funciones de regulader PID: .

PDOs cidicos pid_inst I
PDOs sincrénicos FID I
Pegar —{ACTUAL V- I
Pegar en 1L —{SET_POINT LIMITS_&CTIVE -
Peom on SFC kP ovERFLOW |- |
Perfil il
Perfil de aceleracidn T
Perfil de compatibilidad —{r_ManUaL
Perfil de velodidad —{¥_OFFSET
Perfil de visualizacidn —7_MIM
Crear I MA
Nombre —MANUAL
Perfil determinado RESET
Perfil para proyecto de visualizacion
Perfil para visualizacidn
periddico Fig. 778: PID en FBD
Periodo Disco de levas
Permitido
permitir Como diferencia al requlador PD este blogue de funciones contiene otra entrada REAL TN para

Permitir acceso
Permitir acciones sobre dispositivo
Permitrr lamadas de sistema |

el tiempo de reajuste en seg (p.ej. "0.5" para 500 mseg).

PERSISTENT e Entradas del madulo: |
Personalizar
Barras de herramientas Entradas de indice para pid - 1 pagina(s) 4 E——
Barras de herramientas
Meni T... Ubicacdn

e
Personalizar en modo en linea
Personalizar funciones de tedado
Personalizar interfaz de usuario
Personalizar ment
Pertenencias I

Phis StartAdr
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