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Pasos a seguir para la parametrizacidn del encoder QR24:

La configuracién via PACTware (Programa de configuracion de DTM'’s proporcionado por TURCK) es opcional si no
se requiere tocar la configuracién predeterminada:

- Resolucion 1024 ppr
- Direccién Horaria (CW)

Si se quiere modificar estos parametros, tenemos que hacer uso de los DTM’s asociados al encoder. Para
modificar la configuracion podemos hacerlo con el asistente proporcionado por TURCK: el PACTware.

1 GND

{D 2 24VDC
INCR 3 A 3 2

i

Esquema de conexiones:

x
.ﬂ:
9,

W

7
8 Teach /Progr.

i

|

El encoder se puede configurar via PC con el programa PACTware. Para poder conectar el encoder directamente
al PC, necesitamos el siguiente material:

- USB-2-I0L-0002 (Master 10-LINK)

- Cable USB (conexion entre Master |O-LINK 2.0 y PC)

- Cable alimentacién para Master |0-LINK

- RKC8.302T-1,5-RSCA4T/TX320 (Cable M12 de 8 polos (encoder) a 4 polos
(Master 10-LINK)

1- Configuracién del encoder a través del Master 10-LINK (USB-2-10L-0002)

Una vez conectado el encoder al Master I0-LINK, y este al PC via USB (No hacer uso del CD proporcionado ya que
con posterioridad instalaremos una version actualizada del Master 10-LINK), podremos seguir estos pasos para
realizar la parametrizacién:
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Para descargar el Software necesario, iremos a la seccidon de descargas en la pagina web de Elion.
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Rellenaremos los campos necesarios, y accederemos a la FTP.

Descargas de Software

runce Buses de Campo, Periferias, Pasarelas para Proceso
Sistema de identificacion RFID, Sensores...

Para acceder al ftp de zona de descarga cumplimentar los siguientes datos:
Nombre: lvan
Emprasa: Elion
Poblacidn: Barcelona
Teléfono: 601010101
E-mail:

Entraremos en la carpeta QR24_encoder y descargaremos todos los archivos.

<« C M [ ftpy//ftp.eliones

Indice de /

Nombre Tamano Fecha de modificacion
M| DTM _BL2X0 BL6T Setup (1).zip 132 MB 26/6/14 0:00:00
D et 41 SP2.zip 454 MB 26/6/14 0:00:00

BE24 encoder 8/4/159:12:00
(] _ColJeSys_v23935 zip 135 MB 26/6/14 0-00-00
_] rdemol800011-webconfigl37 zip i3MB 22/12/14 9:07-00
Nombre Tamaiio Fecha de modificacion
®| [directorio principal]
_|] DTM _BL20 BL67_ Setup.zip 136 MB 8/4/159:19:00
_] DTM_IOL_IODD_Interpreter.zip 314 MB §/4/15 9-08-:00
_] IODD _IOL_Ri-QR24-HESG.zip 569 kB 8/4/15 9:08:00
_] IODD_IOL_Ri-QR24-INCR zip 85 0kB 8415 9-08:00
_| PACTwareSetup 41 SP3.zip 493 MB §/4/15 9:12:00
_] USB-2-I0L-0002_DTM_setup.zip 41MB 8415 9-08:00

Procederemos a descomprimir e instalar los programas con el siguiente orden:
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1.1- Instalar PACTware 4.1 SP3
1.2- Instalar DTMs (Librerias) para BL20

1.3- Instalar DTMs para USB IO-LINK Master -> (no instalar el CD, y si se ha hecho, substituir por esta
actualizacion)

1.4- Instalar INTERPRETER

1.5- Abrir el programa INTERPRETER y afiadir el archivo IODD del encoder para poder tratarlo en el
PACTware a continuacién. Una vez afadido, se puede cerrar el programa.
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1.6- Abrir el programa PACTware. Seleccionar “Dispositivo” -> “Agregar dispositivo”. Si los pasos anteriores
(instalacion de los DTMs para USB Master I0-LINK Master 2.0 especificamente) se han realizado
correctamente, podremos afiadir el USB IO-LINK Master 2.0:

Archivo  Editar  Ver Proyecto Dispositvo  Edras  Ventena  Ayuda
(DB HE|® ([RBE)02W 0% 353 H)
Proyecic ax

Etiqueta de dispositivo |Direccio] ) |35 | Tipo dedisp|  Estado
5 Ordenador host

Todos los dispositivas

Dispasitivo [Protocalo | Fabricante

= BL Service RS232 BL Service Turck DTM especifica 1.0.0
= BL Service Ethemet BL Service Etherne Turck DTM especifics 1.0.0
= SE-44M-E-924 BL Service Etherne Turck DTM especifica  0.0.0
S HART Communication HART CodeWrights GmbH FOT 104/

Mensaje de error
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Todos los dispositivos

Dispositivo | Protoceolo A| Fabricante
10-Link Turck (IC0DDs)
TURCK (I0DDs)

e 10-Link minimal device IODD1.0.1 10-Link 10-Link (I0DDs)

a m ]

@ Ch\ProgramData\IO-Link\Generic I0-Link Device DTM\IO-Link DDs\2174786434-10DD1.0.1\Turck-RI360-QR24-INCRX2-H1181-20140623-
10DD1.0. 1.xml

Aceptar ] [ Cancelar

1.8- Sitodo lo hecho esta correcto, y tenemos bien conectado el encoder al Master I0-LINK 2.0 y este al PC,
podemos conectar on-line con el encoder:

Archive  Editar Vs o Dispositvo  Extras  Ventana  Ayuda

H=E L o]

< 10-Link L

Establecer la comunicacién

= Terminar la comunicacion

Leer el estado del dispositiv o
Leer datos del dispositive

Escribir datos en el dispesitiv N
Parametro

Valor de medicién

Simulacién 1
Diagnéstico

Imprimir

Funciones a» dicional les »

Agregar dispositivo

Recambic del dispositivo

Eliminar dispositive

Propiedades <Ri360P0-QR24-INCRIQ-H1181 I0DD1.0.1» Ri260P0-QR24-INCRX2-H1181 10DD1 0.1 ‘

[PACTwq

supported by
Hans Turck GmbH &

Fecha Fuente Menszje de error
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Una vez establecida la conexion, podemos hacer doble click sobre la linea del encoder para abrir la
configuracion de este. Si aparece algun error de conexion puede ser el driver del USB Master 10-LINK 2.0, no
hacer uso de la versidn del CD, solo la del link. Pueden salir algunos mensajes de error sobre la conexidn,
aceptar todas las ventanas que puedan salir y asegurarse de si estd conectado, en principio la conexién se

habrad realizado correctamente a pesar de los mensajes de error.

NOTA: El localizador del encoder (pieza negra) tiene que ir orientado de la siguiente forma:

1.9- Al establecer la conexién se muestra la siguiente pantalla.

Archivo  Editar  Ver Proyecto  Dispositivo  Edras  Ventana  Ayuda

DEdad & @ N0 98:5s B

©_10-LinkUS aster 2.0 Pacimetro ™" RX2-H1181 10DD1.0.1 # Pacdmetro |
Direcciéy () Q3 Tioo de cisp| | Vendor TURCK

Product = Productid = “‘ﬂ*
EEn o0 28 38 RE NS i
Menu Name Ve
entificstion |- System Command
Parameter =
ey System Command [ Restore Factory seting
Process data (= Sensor information
Process data structure
s Vendor Name:
Info Product Name
Froduct 1D
Serisi Number
Firmaare Version
Aoplicaton Specifc Name
= Incremental output parametenzation
Zeso Powt Zero Point.
Directon Mode w
Bulse rate (1.5000) 102
Trigger burst cutput Trigger burst output
S Connected £0 Data set & Device
Monitor de error ax
No.d... Fechs Fuente Mensaje de eror
Guardar Eminar
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1.10-Para configurar el encoder, debemos pulsar el botdn Read from Device (circulo

rojo) para leer la
configuracion que tiene el encoder actualmente.
Acchivo  Edtar  Ver Proyecto Dispositve  Bitras  Ventana  Ayuda
DEdy & B oW 2850 L B
Proyects ZEE | Ri360P0-QR24-INCRX2-H1181 10DD10.1 # Parémetro 10 x| g
Etiqueta de dispositive. | Direccié( is Tipodedisp|  Estado | Vendor TURCK i
| 8 Ordenador host W g
=¥ 10-Link USB Master 20 7 < T 10-Link | o Product — Productid — g
~* Ri360P0-QR24-INCRX2-H1181 100D1.0.1 / <& ™ Ri360P0 Q | EE]U > RN WD g
| [Menu | eme Value Default value i
Q Mentfication 1=/ System Command H
prosorios N — e
Process dats 1 = Sensor information
Process data structure Vendor Name TURCK
Events.
Info Product Name RB60-QR4-INCRX2-H1181
Q Product ID 1550910
Serial Number defaunt
SR =
Aelication Spectbe Name defoutt
(=) Incremental output parasmeterizstion
Zero Powet Zero Paint.
Direction Made: w - Cw
Pulse rate (1.5000) o1 02
Trigger burst cutput Tigger burst output
|
| RComected ) 90 Dataset& Device ® - jo- |
| [Pt i erer S
| No.d. Fecha Fuente Mensaje de error
. > ) g [ ] [ |
Lk i BMCAALIL a

1.11- Una vez leidos los datos, podremos realizar la modificacidon deseada. En esto caso podremos modificar
el sentido de giro (horario o anti-horario) y la resolucién (seleccionando de 1 a 5000 ppr).

Si tenemos instalado el encoder en su lugar definitivo, podremos seleccionar el punto 0 pulsando sobre

Zero point. En este caso indicaremos el Home del encoder.

Para descargar la configuracién en el encoder, hacer click en Write to device (circulo rojo).

3% || @ 10-Link USB Master 2.0 Parsmetro | ™ Ri360P0-QR24-INCRX2-H118110DD10.1 # Parametro 4rx
ol Estado Vendor TURCK —uncse
1 o Product -— Productid - " ot
o BB o e D B Y m e v
ME"]: entification WrE 0 e - peedtveie
£ Pararacie (Download) Command :
Process data (=] Sensor information
E::::‘ data structure Vendor Name TURCK
Info Froduct Name RI360-QR24-INCRX2-HL181
ProductID 1500910
Serial Number default
Firmware Version RI60QR24 3.020
Application Specific Name default
3 () Incremental output parameterizalion
Direction Mode W e
€3 Pulse rate 1..5000) 2000 1024
—
S Connected ) QODstaset&Device B9 ) - || 8-
| Monitor de error x|
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1.12- Si deseamos guardar la configuracidon para instalarla en futuros equipos, podemos guardarla como
archivo .PW4 de Pactware, de manera que lo podriamos cargar directamente en el futuro en otro
equipo.

ositivo  Extras  Ventana  Ayuda

9000 B2 B

(33 H & I0-Link USB Master 2.0 Parametrs | Ri360P0-QR24-INCRX2-H1181 0DD1.0.1 # Parmetro
Direcciol () 5| Tipo de disp Estado fenda RCI

—
| Guardar como £5

Ed S ______________________.. NN -

7 - P . » Bibliotecas » Documentos » Pactware config v | #3 [l BuscarPactware config yel
Organizar » Nueva carpeta = - (2]

3t Favoritos Biblioteca Documentos
Organizar por: Carpeta =
4 Descargas Pactware config
B Escriterio Nombre ’ Fecha de modifica... Tipo Tomario

L Sitios recientes
Ningtin elemento coincide con & criterio de busqueda.
4 Bibliotecas
[% Documentos
=] Imagenes
o Misica
B videos

15 Equipo
&, Windows7_0S (C
59 PROD.MARKETIM
3 COMUNBCN (A ™

Nombre: Incremental -
Tipo: |PACTware 4.x (*PW4) v]
(= Qcultar carpetas

En caso de querer cargar una sesidn previamente guardada, abriremos el archivo con Pactware, y una vez
estemos conectados con el encoder cargaremos la informacidn en el equipo. Para ello pulsaremos en el botdn
Write to device (ver punto 1.12).

En este caso se sobrescribird la configuracién del equipo.

Para una versidn de I0DDs anterior a V02.0206/2014-06-23, ver anexo 1.

Configuracion Encoder Incremental TURCK con I0-LINK Master 2.0 Pagina 9 de 11



=Lhon

Quedamos a vuestra disposicidn para cualquier aclaracion que deseéis realizar.

Atentamente,

ELION, S.A.

David CARBALLIDO Eduard TORRECILLA lvdn REVUELTA

Product Manager Product Manager Technical Service Department

Documento técnico. Abril 2015. Version 1.1. Realizado por: Ivdn Revuelta
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ANEXO 1.

Para versiones anteriores a V02.0206/2014-06-23(utilizada en la redaccion de este documento), como
V02.0203/2013-12-13.

=2
r D
Dispositivo para F 2
Todos los dispositivos
Dispositivo ~| Protocolo Fabricante Grupo Versién del dispositivo
& 10-Link minimal device IODO1.0.1 10-Link 10-Link (ICDDs) FOT V1.0 /2010-01-25
& Ri360P0-QR24-HESG25X3-H1181 10D01.0.1 10-Link Turck (10DDs) =S =

A Ri360P0-QR24-INCRX2-H1181 10DD1.0.1

lio-tink  [Turck 10DDs)

203 /2013-12-13

m ’

» C:\ProgramData\IC-Link\Generic 10-Link Device DTM\IC-Link DDs\317\786434-10001.0.1\Turck-RI360QR24-INCRX2-20131213-10001.0.1.xml

La modificacién de datos esta prefijada, por lo que en el caso de los encoders incrementales no sera posible
introducir un nimero de pulsos de forma manual, sino que deberd ser seleccionado en el menu desplegable.
Si queremos poder efectuar esa modificacion libre de pulsos, deberemos actualizar los I0DD en la web de Turck.

Vencer Tk
Product — Productid —
=i O 0 L
fenu Name Vohoe Defauit value
Mertification - System Command
Parameter e s 30 (Rettore Factory Setting
Process data structure = rmhs ? < e
fo = Sensor information
Vendor Nave
Product Name
Product 1D
Senal Number
Firmasee Version
Aochcaon Specifc Name
- output p
Zero Powt 0 Zero F
Deecnon Made p (ow) »:0icw
Puise rate p Eac:m::xpum-
2 11 pulse)
Trigoer burst output § (S pulses)
10 010 puises)
12 (12 pulses)
36 (36 pulses)
100 (100 pulses)
200 (200 putses)
250 (250 puises)
360 (350 pulses)
400 (420 puises)
500 (300 pises)
512 (512 putses)
600 (600 puses)
$00 (800 putses)
1000 (1000 pulses)
1024 (1024 pulses)
1200 (3200 pulses)
2000 (2000 pulses)
2048 (2043 pulses)
2500 ¢ )
, Disconnected | Dataset L) ;6% (% z:.::
4096 (4096 pulses)
cetor de error 5000 (5000 pulses)
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